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Logistiksystem mit Transportrobotern

 Steigerung der Wettbewerbsfahigkeit
des lokalen Einzelhandels

* Online-Shopping in Verbindung mit

taggleicher Lieferung eoiates
. . . Fah
* Von mehreren Handler:innen geteilt et
Fahrfunktion
genUtZtes SyStem Digitalisierung des
* Kleinere Paket-, Einkaufs- und omnage s

Essenslieferungen
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Technikfokus im Projekt

* Chassis und Karosserie mit

Hardware

* Softwarestack flr autonomes ((,))‘ <> ﬁwi
Fahren und Flottenmanagement o &

* 5G-Netz fur Echtzeit- 2, [Y Dk
Datenlbertragung NI o)

* Lokale Edge-Cloud fur
rechenintensive Aufgaben

* StraRensensorik zur Uberwachung
von Kreuzungen

e Schnittstelle zur Handels-App fir
Lieferauftrage
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AL LML D15 WEHILLE SERVICE

ﬂ Kinderladen Gansebliimchen WARENKORB i
’ GROSSE STR. 14, 15344 STRAUSBERG 2PRODUKTE e »
Ihr Warenkorb BestellUbersicht
(2 Artikel)
2 Artikel 122,49 €

@ Lieferroboter EarNi=u

S GESAMTPREIS 122,49 €
L&ssig Teller »Little Chums, Cat¢, mit Saugnapf 1 ~|x2250¢€ 22,50 € 9 inklusive 19% MwSt.

tonies Tonie Starterset beere mit Kreativ-Tonie 1 ~|x 9999¢€ 99,99 € e Versand
Reservieren und vor Ort zahlen

Durch Klick auf Zur Kasse oder Direkt zu Paypal erkldren Sie sich mit den
Allgemeinen Geschaftsbedingungen einverstanden.
Die Widerrufsbelshrung wurde zur Kenntnis genommen.
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Status im Projekt

Erfolge
* Transportroboter vollstandig aufgebaut
* Genehmigung fir ganz Strausberg

* Weiterentwicklung autonome
Fahrfunktion auf Gehwegen

Herausforderungen

* Autonome Fahrfunktion unter jeglichen
Witterungsbedingungen

* Kapazitaten des Einzelhandels

* Rechtliche Anforderungen fur Wegfall

Sicherheitsbegleiter:in sowie
Datenschutz
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Umsetzungsphasen im Reallabor

2023

Betrieb im
Offentlichen
Raum (Altstadt
Strausberg)

Testbetrieb auf
Privatgelande
(STIC-
Campus)

Konzeption und
Entwicklung des
Fahrzeugsystems
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